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Vision evenementielle

Algorithmie embarquée et temps-réel

Une vision disruptive et bio-inspirée pour relever les
nouveaux challenges des milieux contestés

Ces dernieres décennies, 'augmentation de la résolution spatiale a été au
cceur de tous les développements de nouveaux capteurs. Toutefois, cette
tendance génére des masses de données trop redondantes, consomma-
trices en énergie et en espace de stockage.

Depuis quelques années, une nouvelle forme de captation inspirée du vi-
vant met I'accent sur la résolution temporelle de la seule information perti-
nente : celle de 'encodage des changements dans le champ de vision. Cette
information éparse redonne toute sa place a la temporalité avec une finesse
de l'ordre de la microseconde, ou le temps et la position spatiale des chan-
gements sont intimement liés.

Pour exploiter tout le potentiel de cette technologie, I'ISL a lancé des études
sur des traitements innovants. Les premiéres applications démontrent une
supériorité manifeste par rapport aux capteurs classiques dans les domaines
de la détection et la poursuite d’objets rapides et discrets, la navigation en
milieux denses et complexes ou encore le guidage terminal.

Capteur classique Vision événementielle

Capacité a voir en condition de lumiere
extrémement contrastée jusqu’a 140 dB de
dynamique contre 60 dB pour un capteur
classique

Détection/tracking de drone
(~200 km/h) avec systéme ISL passif
et bimodal
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Capteur événementiel

Navigation et guidage par vision
événementielle
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Avantages capteurs

¢ Résolution temporelle élevée
(de I'ordre de la microseconde)

e Dynamique trés élevée

e Faible consommation d’énergie
et besoins en bande passante

¢ Traitement temps-réel facilité

e Donnée non conventionnelle qui
encode le temps, I'emplacement
et le signe des changements de
luminosité

Applications

® Analyse situationnelle passive
pour contrer la menace drone :
bulle de protection

e Navigation sans GPS pour
vecteurs rapides

e Détection de départ de coup

e Poursuite de cibles multiples et
rapides

e Guidage terminal passif et actif
(SAL)

Avantages tactiques

e Pas de flou de mouvement

e Opére en environnement tres
contrasté (contre-jour)

e Temps de réaction

e Systéme ISL passif et bimodal
(classique/événementiel)

¢ Traitement temps-réel embarqué
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